MODULE MA323 - DIFFERENCES FINIES Aéro. 3

CORRIGE DE TRAVAUX DIRIGES N° 1 Semestre : 2
- A.U.:2021-2022
Autour de I’équation de la chaleur Prof. H. EI-Otmany

Exercice n°1  Dans ce TD, on va étudier d’autres schémas pour la résolution numérique de 1’équation
de la chaleur prise en exemple dans le cours :

du 2y =0 V(t,z)€[0,1] xR%,
(EDP){ u(0,t) =u(l,t) =0 VteR:,
u(z,0) =uo(z) Vre|0,1]

On reprend dans un premier temps la méme discrétisation avec h = ﬁ et h le pas de temps. On

note v la valeur approchée de u(z;,t,) avec x; = jhett, = n7. On reprend la méme discrétisation des
conditions initiale et aux limites.

1 Schéma d’Euler implicite

On considere d’abord le schéma dit d’Euler implicite qui est le suivant :

n+l _  n n+l n+1 n+1
uj j ey BB S R

T h?

1. Montrer que ce schéma est consistant avec I’équation de la chaleur, qu’il est précis d’ordre 1 en
temps et d’ordre 2 en espace. La consistance donne une idée sur I’approximation de I’équation aux
dérivées partielles (EDP) par I’équation aux différences finies (EDF). Un schéma est dit consistant
si et seulement si ’erreur de troncature (I’erreur commise lorsque 1’on remplace la solution ap-
prochée u! par la solution exacte aux nceuds de la discrétisation (ou du maillage) u(jh, n7) dans
I’équation aux différences) tend vers zéro lorsque tous les pas de discrétisation £ et 7 tendent vers
z€ro indépendamment. Autrement dit; plus on raffine le maillage de calcul plus le résultat doit tre
précis.

On note u(z, ) la solution exacte de I'EDP et u] la solution numérique de I'EDF :

n+l u” un+1 _ 2ugz+1 T un+1

(EDF) : 2 R HL_ 0, 1< j<N.

T h?

Pour montrer que le schéma d’Euler implicite est consistant, on écrit le développement en série

de Taylor pour toutes les quantités en fonction de u;-‘“ :~ u(xj,t,41) au voisinage du point
(.CEJ‘, tn+1> = (]h, (n + 1)7') .

h " T Ou 72 0%u
uj =u;t — ﬂﬁ@jatnﬂ) Eﬁ(xj,tnﬂ) +o(r%)
) ) b ou n2 9% h3 93 ht 0*u
upy =uit + ﬁ%(%tnﬂ) + 5@(%’5”“) + ﬁﬁ(% buya) + I@(l’jatnﬂ) +o(h')
h Ou h? 0%u h? OPu ht 9*u

ujlp = Uy — ﬁ@(%»tnﬂ) + gﬁ(mﬁtrwl) - gﬁ(%’,tnﬂ) + @@(%le) +o(h*)

— Rappel : Une fonction f(h) est un “petit 0” de h" (i.e. f(h) = o(h™)) s’il existe une constante
k> 0telle que |f(h)| < kR™.



— Remarque : vous pouvez utiliser I’écriture suivante :

0 202
u; ?H 1'714 2'71; + o(7?).
1! ot (Gint1) 2! Ot Gt 1)
Par un calcul simple, on a
u"t—u? du T 0%u
% = E(%‘atnﬂ) 2 012 5 (@), tpy1) + o(7)
0%u h* 0*u

u?jll o 2“?“ + u?ill hza 2(%7 t”+1) +5 12 Ox 4(%7 ”‘H) - O(h )

En reportant ces développements dans 1’équation aux différence, il vient que

u?“ —uj u?fll — 2u§‘+1 + u?jfll 8u( fer) 82u( b)
-V = 7 T tnt1) — V5 Ty, bnyl
T h? ot ox2> 77"
T 0% h? 0*u

— 5@(%‘3,2‘;”_‘_1) - Vﬁw(‘r]?tnﬁ-l) + O<T> + O(h2)’

De I’équation E — Vgx”; = 0, il vient que
W=t 20T e 7 0% h2 9*u
Ej = - J _y }Z2 J == 2 o2 ($],tn+1) E@(Z’j,tn+1)+0(7)+0(h2).

Pour obtenir la condition permettant d’annuler les premiers termes dans la relation précédente, qui
. . Z oz s z.: 2

font intervenir les dérivées d’ordre supérieur 8t2 et 0’y 2.1 on dérive la relation I EDP 373 =0

par rapport ¢, et on permute les dérivées en ¢ et x

82u_y Pu Y, Pu _,/82 Jdu —1/2@
otz otox2 ox20t ox2\ot) Oxt

On peut donc écrire 1’erreur de troncature sous la forme

. h?\ 0*u
El =—-v (2 T V12> @(l’ja tni1) +o(7) + o(h?)

En utilisant le fait que w solution de I’EDP satisfait certaines conditions de régularités, alors il

nu V2

existe une constante C' := max ( 5 19

84
) sup \ (:cj, tni1)| telle que

n 2
|EP| < C(r + B?)

Par passage a la limite 7 — 0 et h — 0, I’erreur de troncature tend vers 0. Le schéma numérique
est ainsi consistant a I’EDP et I’erreur de troncature est d’ordre 1 en temps et d’ordre 2 en espace
(Ierreur est en o(T + h?)).

. On pose comme dans le cours U" = (u}, ub, -, u’ji,)T. Montrer que le schéma d’équation se tra-
duit sous la forme matricielle : Vn € N, M;u""! = «™. On réutilise le schéma d’Euler implicite :

nt+l . n uglirll _ 2un+1 + unJrl

+1
J iy it .

T h?




Soit ainsi

n+l n+1 n+1
il 7_Vuj,1 2u; T Fugy o
J h2 A

u

T ) )
Posons o« = Vﬁ’ on obtient facilement

o n+1 n+l n+l _  n
auity + (14 2a)uj ujyy = uj.

Pour écrire la forme matricielle de ce schéma, il faut maintenant prendre en considération les

conditions aux limites u{t" = u}"}; = 0. Pour j = 1, puisque uj™" = 0, le probléme se simplifie

n+1 n+l _ n
(14 20)uf™ —auy™ = uf.
De méme, pour j = N, on a
—aul™ + (1 4+ 20)uy™ = uly.

Ainsi, I’équation aux différence finies s’écrit

1420 —a 0 e 0 [ ui™] [uf]
—a 1420 -—a 0 SN
0 —a 1+2a2 -—a 0 L=
: 14 2« - : :
0 . e —« 1+ 2a] _unN+1_ K~

En d’autre termes, le vecteur U™ = (u7)1<j<n est solution du systeme matriciel
M(a)U™ !t =U"

ou M(a) € RV*N (ou encore M(a) € My(R)) est une matrice tridiagonale que nous pouvons
écrire comme suit :

M(a) = Iy + aA

ou [y est la matrice identité et A est définie par :

(2 -1 0 - 0]
-1 2 -1 0 :
A=10 -1 2 —=1 0| :=Tridiag(—1,2,-1).
: 2 -1
0 -1 2]

Par conséquent, on a la méthode suivante pour une approximation numérique de la solution de
I’EDP :

(a) On choisit les pas de maillage ~ > 0 et 7 petits (détermine la subdivision d’espace
() j=0,. N+1 et celle du temps (¢,)n=0.... m)

(b) On détermine une approximation de par les développements de Taylor,



Algorithm 1 Algorithme d’Euler implicite pour ’EDP

(a) Choix des pas de discrétisation 7 et h.

(b) Initialisation du vecteur U contenant le vecteur u(jh) discrétisé en espace : on a donc
une boucle sur jde0a N :
U(j) = u(jh)
fin de la boucle

(c) Construction de la matrice M

(d) Boucle en temps
Pour n de 1 a m Faire
V(0)=0,V(m)=0
V=M"Ya)xU
dessin du graphe (X (j),U(5))
Fin pour de la boucle en temps

(c) On en déduit un systeme matriciel MU' = U™ dont la solution U" = (uf, uy, - -

approche le vecteur (u"(z1), u™(s), -, u"(zn))"
(d) On résout le systeme M (o)U" ! = U™,
3. Expliquer rapidement comment on programmerait I’algorithme dans ce cas.

4. En analysant les valeurs propres de M, montrer que 1’on a avec la norme 2, I’'inégalité :
[l Mo < "]
— Méthode 1 : il suffit de constater que la matrice M («) peut s’écrire sous la forme

M(a)=1+aA

ol A est la matrice tridiagonale définie par A = T'ridiag(—1,2,—1). Or, les valeurs propres

de A sont données par

B; = 4sin? (j vje{l,--- N}

')

On en déduit directement les valeurs propres de la matrice M («) :

Ao=1+4dasin?(j—2— ). vie{l---. N
vl + G S11 <]2(N+1)>7 jE{, Y }

Comme M («) est matrice symétrique alors || M («)||o = p(M(a)) ot p(M(«)) et le rayon

spectral de la matrice M («) défini par

p(M(«)) = inf {||M ()|, || - || est une norme matricielle} .

Soit ainsi [|M ()|l = [|1 + @Al = p(I + aA) = max (|1 +4sin? (j555])) > 1. Par

2(N+1)
conséquent

p(M () < 1.

Comme les valeurs propres de M («/) sont strictement positives alors M («) est définie positive

donc elle inversible et on a v = M~ (a)u™. En utilisant la norme 2, on obtient

||un+1||2 — ||M(a)_1un||2 < HM(OZ)_IHQHUHHQ < ||un||2



— Méthode 2 : Si U = (u})1<j<n est un vecteur propre de M associ€ a la valeur propre A (c’est-
a-dire M («)U = AU ou U # Ogn ). On écrit ainsi
— o+ (1+ 20)u™ —aulf] = xft, Vjie{l,--- N}

—out + (1+ 20— Nuj™ —ault =0, Vjie{l,--- N}

n+1

Pour calculer les u; ™", on introduit I’équation caractéristique :

—ar? + (14 2a — \)r —a = 0.

— Si I’équation caractéristique a une racine double, comme A = (1 4 2« — )\)2 — 402, alors
ona A = 1oul\ =1+ 4a. Montrons maintenant que ces deux cas sont impossibles :
— si A = 1 alors la racine est r = 1 et la théorie des suites récurrentes nous dit qu’il existe
a et b tels que, pour tout 7, on a

uj = a(1)? +bj(1)’.

Comme ug = O et uyy; = Oonarrive aa = 0 et b = 0. Donc u; = 0 pour tout j et
donc on n’a pas de vecteurs propres.
— si A = 144« alors laracine est 7 = —1. On applique la méme démarche et on en déduit
qu’il n’existe pas de vecteurs propres.
— Si I’équation caractéristique a deux racines 7; et ry, alors on a pour tout j :

uj = arl +brd, a,beR.
En utilisant ug = 0, on obtient a = —b et puisque nous cherchons un vecteur propre non
nul alors a # 0. De méme, uy .1 = 0 implique

N+1 _  N+1
/”"1 — T2 .

En utilisant le lien entre les coefficients et les racines de 1’équation du 2™ ordre, on a
riro = 1. On en déduit

Tf(NH) = 1.

ikm

2
Par conséquent, il existe un £ tel que 7, = e2(™+1. En utilisant le lien entre les coefficients
et les racines de 1’équation du 2™ ordre :

1+2a—A km
T1+7’2:T:2COS ;

u; = a(r{ —r}) = 2asin (]\? _:1> :

k

En variant k, on obtient les valeurs propres ), et les vecteurs propres Uy, = (u;

de la matrice M («) :

); associés

km
M =1 +4dasin® |
k + 4o sin (2(N+1)>’

u® = sin JhT
i N+1)°




Ensuite, on applique la méme démarche de la premiere méthode pour prouver ||u" ||y <
™|z
5. En déduire la stabilité du schéma implicite en norme 2.
Un schéma numérique est dit stable s’il admet une solution et s’il existe une constante C' > 0
indépendante de 7 et de h telle que

lu"]]2 < Cl[u’l]2, ¥n >0

quelle que soit la donnée initiale u°. Si cette inégalité a lieu sous une condition entre de 7 et de h,
on dit que le schéma est conditionnellement stable. D’apres la question 4, on a

[ |2 < [Ju"||2.
Par récurrence, on obtient
™ o < o < [z < -+ < )]

Par conséquent, le schéma numérique est stable.

6. A l'aide du principe du maximum discret, montrer la stabilit¢ du schéma d’Euler implicite en
T
norme co. Pour o = yh ,ona

n __ n+1 n+1
up = —oujly + (14 20)ul™ — auf;.

Soit jo € {1,--- , N + 1} tel que

u;LOJrl — 121]%(\, u;L+1
Alors, puisque u/-t! > /", on obtient
wh = —oul 4+ (1+ 20)ultt — ol > —ault 4+ (14 20)uft! — aul™,
d’oll maxi<jey uf =, > u) = maxicjoy ujt'. On en déduit
max v > max u?, Vné&{l,--- m}.

1<<N 4 7 I<<N I

Par conséquent, on arrive au principe du maximum discret et ainsi le schéma implicite centré est
inconditionnellement stable en norme oo.

2 Schéma de Crank-Nicolson

Le principe du schéma de Crank-Nicolson est de faire la moyenne des deux schémas d’Euler explicite
et implicite. On arrive au schéma suivant :

n+l _ ,n no_ n n n+l _ n+1 n+1

T N v NE




1. Montrer que ce schéma est consistant, précis d’ordre 2 en temps et d’ordre 2 en espace. On écrit le
développement en série de Taylor au point (x;,¢,,) a ’ordre 3 en temps :

g1 72 0%u 0%

ou 3
ui "t = (), ty) +To (x),tn) + = 5 9 (j,tn) + e (x),t,) + o(T°).

Ensuite, on utilise le fait que w est solution de I’EDP, on obtient

ntl _ .n
O+ L0 )+ T O (o) + 0f?)
= Vg:; (j,tn) + VQ;?:Z (xj,tn) + 1/3222:2 (z,tn) + o(T?).
De méme, on a les développements en série de Taylor :
ui oy =u(wj,t,) — hgz (j,tn) + };2 222 (xj,tn) — ljg:; (xj,tn) + Z?gj;i (x,tn)
- };Tg;b (), tn) + ;g: gGZL (), ta) + o(h%)
uiyy = u(wj,t,) + hgz (xj,tn) + h; 22?; (j,tn) + Z?ggz (x,t) ]jg%: (zj,t,)

h® &u h% 9%u
t o, 5(35],75 )+ — ol 0 6(:1;],75 ) + o(h®)
et

ul = 2ul +u? 0% h2 9% h2 9%u
- hQJ ’ :a.TQ ('/'U]7 )+24'8 4<x]7tn>26'8 6(13], )+0(h4)

En remplacant n par n + 1 dans 1’égalité précédente, on obtient suite a un développement en série
de Taylor au point (x;,%,) que

n+1 n+1 n+1 2 2 a4 2 96 3
w;ly —2u; T +uyt 0% h* 0*u h* 0°u u
2 —ax2(:vj,t)+24‘a4(x],t)+26|86($],t) T 9 (5, tn)
h? 9u 2 0*u
———(zj,tn) + ———— (2,1, ht 4 72).
T 91901 W ) T 5 gaggge (@ b)) ol A7)
2
En utilisant gltb — Vg;t = 0, on arrive a
!t — 2u T 0?u h? 0'u
j—1 hJQ i [ax2(;cj,tn)+ (12 +wﬂ e (T, )+

ht Th? u 4 o
<26'+V12+V >8 5 (@5, tn) + o(h" +77).

Par combinaison linéaire des développements calculés précédemment, il vient que

Wt — = 2u T et — 2u”
CON = i, j i, j j
T 2h? 2h?

_(1_1_1> @_'_ Z h2_|_ _ h2 84( t)
- 27 2) 02 T \Y2 T2\ 12T ) T ax12) Vo \

1 1 b
+ (6 - ) TQV:)’a—qé(xj,tn) + o(h* + 7).



Apres simplification, on obtient

n+1 n n+1 n+1 n+1 n n n
T 2h? 2h? 12 Ox* 12 0xb

En utilisant le fait que u solution de ’EDP satisfait certaines conditions de régularités, alors il
O, v? u

. v
existe une constante C' := max ( su sup | — 9 ) telle que

12 mp|a il 5
|Ej”| < 0(7'2 + hz)

Par passage a la limite 7 — 0 et h — 0, ’erreur de troncature tend vers 0 et on retrouve I’ordre
2 en temps et d’ordre 2 en espace du schéma numérique.

2. Présenter ce schéma sous forme matricielle et décrire sa mise en ceuvre pratique. Pour o = v 75, le

B2
schéma numérique de Crank-Nicolson s’écrit ainsi

« n+1 o8 n+1 Q n+1 « n Q n a n o
~gut (1)t = Gurt = Gy = (1223 ) - Gul =0

d’ou
Q n+1 Q n+1 « n+l __ Q n « n Q n
Soit ainsi
n a n a —a o, —a n —a o,
—Eu]+11 -+ (1 -+ 22> Uj+1 — EujJrl = —TUjfl -+ (1 -+ 22) U]- — TUjJrl

Ce qui nous mene a I’écriture matricielle suivante :
n(§)om ()
2 2 '

Algorithm 2 Algorithme du schéma Crank-Nicolson

(a) Choix des pas de discrétisation 7 et h.

(b) Initialisation du vecteur U contenant le vecteur u(jh) discrétisé en espace : on a donc
une boucle sur jde0a NV :
U(j) = u(jh)
fin de la boucle

(¢) Construction de la matrice M

(d) Boucle en temps
Pour n de 1 a m Faire
V(0)=0,V(m)=0
V= M ($)M(-2)«U
dessin du graphe (X (j),U(j))
Fin pour de la boucle en temps




3. Etudier la convergence du schéma en norme L? en appliquant la condition de stabilité de Von
Neumann.
— Meéthode 1 : On utilise la transformée de Fourier définie par :

) 1 —ifz
f(f):m/Rf(x)@ “dx

qui permet de retrouver facilement le résultat de stabilit¢ du schéma numérique en calculant
I’énergie du systeme a chaque pas de temps.

On multiplie le schéma numérique par e~%* et on intégre sur R pour obtenir la transformée de
Fourier en espace uniquement :

1,n+1 n 1 n n n 1 n+1 n+1 n+1
w; T — ul o —=2ul+ul wity = 2uiT Fusy
S v—2 ‘72 I+l ik gy v J2 It o= 1 — ().

En notant uj,, = u(xj + h) (ol u est une fonction périodique de période 1), les coefficients de

U
1 A 1+h ‘ | 1 . A
Wi (§) = / u(z; 4+ h)e “"idy = / u(y)e “OThdy = elsh/ uy)e " dy = ehayT
0 h 0

De méme, on a @7 (§) = e~ """, La relation (2?) se traduit donc par

7—1
An+1<£> An(é) e—ifhﬁ? £ 2@7]1 P eigh,&? efigha?—i-l _ 2@;}-&-1 + 6i£hﬁ;}+1 0
" — " =v —v =0.
j j 2]2 2)2
Posons o« = v5, on a donc

2hn2°
(1 +2a — a(e®" + e_ifh)) artt + (2a —1—a(e*h + e‘ifh)> a
1 —2a + a(e’h + e~%h)

n+1l __ an "
Y 1 + 200 — a(eiih 1 e—ikh Uy = g(Q7 fh)u%

Rappel : On rappelle qu’un schéma numérique est stable au sens de Von Neumann si et seule-
ment si pour tout £ € R, le coefficient d’amplification g(-, -) vérifie |g(a, Eh)| < 1.

On rappelle aussi I’égalité Parseval sur [0, 1] qui donne la conservation de 1’énergie par trans-
formée de Fourier :

1 1
1420y = / " () Pde = / " (2) P
0

Comme I’énergie d’un systeme libre (pas de source de chaleur) ne pouvant pas croitre, donc
I’énergie ne peut que baisser avec le temps, on a ainsi

1 1
[ wt@pds < [P,
0 0

ou de maniere équivalente :

1 1
/ [ () Pde < / |6"(x)|*d.
0 0



Ceci est vérifié si le coefficient d’amplification du schéma numerlque lg(a, ER)| =
1 — 2+ a(e®t + %)
14+ 2a — afe®h + e~ich)

1 — cos(&h), il vient que

z{ +e —i€
< 1. Par combinaison de cos(&h) = — et sin (“h> =

g, Eh)| 14 2a —2acos(Eh) 1+ 2a(l — cos(Eh))

1 — 4o sin? (éh)|_| 2

1 + 4asin (%) 1 + 4 sin? (%)

‘1 — 2+ 2acos(§h) 1 —2a(l — cos(éh)) ’

-1 <1

Prenons par exemple {h = 7, alors sin2 (%) =letg(a,&h) = H% _1
lg(ar, €)| < 1 s°écrit donc

2 2 T
< L 1<1es0< <2es1<l4da=a=v_ >0
1+ 40 1+ 4a TR a=ron

Par conséquent, le schéma de Crank-Nicolson pour I’équation de la chaleur est inconditionnel-
lement stable car il n’y a pas de condition de stabilité sur le pas de temps 7. Mais 7 doit €tre en
accord avec le phénomene étudié.

— Méthode 2 : L'idée est d’introduire une onde de vecteur KX a I’instant n

u! = a(K)e™ " e

alors compte tenu des propriétés algébriques classiques de la fonction exponentielle, on a

n _ iKh_ n .
uiq =€y, j e L.

Rappel : Pour toute fonction u" € L*(R) (L*(R) est un espace de Hilbert et {cikz, k € Z}
est une base hilbertienne de L*(R), on a

u (@)= d_a"(k)e™,  ar(k) = /u"(:l;)eikmdw
nez R

et la formule de Plancherel de conservation d’énergie

4o = /|u (@)Pde = 3 " /r o)Pdz
nez

(a) On introduit le nombre d’onde ¢ selon la relation & = K h, alors

n _ 25 n n _ =i, n

(b) On reporte ces valeurs dans le schéma numérique et on a le calcul qui suit :
wjtt —ut e %ul — 2uff + e*uf e~ Culth — 20 4 eyt
—v —v =0.
T 2h? 2h?

Posons o« = v+

577> On obtient

(1 + 20 — a(e® + e_i€)> u;-“rl + (2a —1—afe® + e_’f)) uf = 0.

Soit ainsi,
it _ 1 —2a+ a(e® + %)
T 1420 — afel e Zﬁ)

’I’L




(c) On introduit maintenant le coefficient d’amplification du schéma g(a, €) :

1 —-2a+ e +e®)
1420 — afel e’

9(a,§)

Le calcul précédent établit donc que

n+1l __ n
u’j - g(aa S)U’j

pour une onde de nombre d’onde &.

(d) 11 suffit maintenant d’écrire cette définition pour g(c, &) proposé au schéma numérique. On
a d’abord le calcul élémentaire, en utilisant e + e~% = 2 cos(£),

1-2a+42acos(é)  1—2a(l—cos(¢)) [1—4a sin’ (%) 2

e = fr fr—y —1
20— 2acos(§) 1+ 2a(1—cos(€)) 14 dasi® (§) 1+ dasi® (3)

9(a, §)

On écrit la définition (V¢ € R, |g(«, )| < 1) pour la valeur particuliere { = 7. Alors

sin? (§) = letg(a, &) = 25 — 1.
lg(a, €)] < 1 s”écrit donc

2 2
—1<1<=0<

< <2<—=1<14+4a<+=a=0.
1+ 4a 1+4a St “

Soit ainsi a = v435 > 0. Réciproquement, si « vérifie « = v55 > 0, onaavec { € R
arbitraire la série d’inégalités suivantes :

1 + 4 sin® (g) >1

d’ou larelation V¢ € R, |g(o,&)| < 1.

En utilisant la formule de Plancherel, on obtient
1 1
nl|2 _ n 2 _ ~n 2 ~0 2 0 2 _ 012
L2([o,1]) — B = - B L2([0,1])
0 Baony = | 1o (@)Pds = 3 [0 < K100 = [ Ju0(a) P = 1|
0 kez kez 0

Conclusion : le schéma est stable en norme L2 et il est consistant, alors il est convergent en norme
L2,



3 Autres conditions aux limites
1. On considere la méme équation de la chaleur avec cette fois, comme condition aux limites :
Vt e RY, w(0,t) =1, wu(l,t)=—1.

Comment adapter la formulation des trois schémas considérés pour en tenir compte ? il suffit de
remarquer que la fonction v(t, x) définie par v(t, x) = ug + (u; — ug)x vérifie ’EDP de la chaleur
ainsi que les conditions aux limites de Dirichlet non homogenes en 0 et en 1. Soit ainsi w la solution
de I’équation aux dérivées partielles :

BBy 0 V(e € [0,1] xRS,
(EDP1){ u(0,t) =u(l,t) =0 VteRY,
u(z,0) = up(z) —v(0,z) Yz €|0,1]

Ce probleme admet une solution puisque c’est un probleme de Dirichlet homogene. Posons main-

tenant u(t, z) = w(t,z) + v(t, z).

— Schéma d’Euler Implicite : la discrétisation de I’équation de la chaleur par le schéma d’Euler
implicite prend ainsi la forme suivante :

u) = ug(jh),vj=1,--- N

n __ _ n+l
uy=1=g¢""".

n+1 n+1 n+l _ n .
—aui ) + (1 +20)u]™ = aujy =uj,Vj=1,--- N
n+l __ _ gn+l

Ces conditions n’apparaissent que dans le second membre du systeme matriciel. En effet, on a

a) Par combinaisonde j = let ¢g"*! = ui"™' = —1,0na

1 1 1
—aug™ + (1 + 2a)uf™ — audtt = uf

1+ 2a)up™ — aud™ = uf + aug™t = u} + ag™.

b) Par combinaison de j = N et d"™' = u}it}, = —1, on obtient

n+1 n+1 n+l _ N
—ouyTy + (14 20)uy™ — auy’; =)

n+1 n+l _ N n+l _ N n+1

Posons V" = (g"t1 0.  d") (ici g"™! = 1 et d"™! = —1), alors le schéma numérique
d’Euler implicite s’écrit :
M()U" =U" + oV,
— Schéma d’Euler explicite : en utilisant la méme démarche du schéma implicite, 1’écriture ma-
tricielle est
U = M(—a)U" + aV™.
— Schéma de Crank Nicolson : en utilisant la méme démarche du schéma Crank-Nicolson,
I’écriture matricielle est

v « «
M= n+1:M(_) n et n+1 ny
(2)U S ) U (V)



2. On considere la condition de Neumann $“(0,t) = 2%(1,¢) = 0. On fait le choix de la discrétiser

par uy = uy et uy = uy,,,. Comment adapter les schémas ?
— Schéma d’Euler implicite : en utilisant 2%(0,¢) ~ i 0et 24(1,t) ~ Al 0
p : Oz \U ~ h - Oz \ h - Y

on a

uO :u()(]h)7v] = 17 7N

u?+1 n+1 =0
—ou ] + (1 + 20)ult! — au?jfll =uj,Vj=1,---,N
uxftrll - UK/H 0
n+l _ n+1

a) Par combinaison de 7 = 1 et , 11 vient que

1 1 1

—aug™ + (1 + 2a)uf™ — aubtt = uf
n+1 n+l _  n

(1+a)ul™ —auy™ =uf.

= uN T =u , 1l vi u
b) De méme, par combinaison de j = N et ujy' = u}, il vient que

—aut™ + (14 2a)uft — aultl = uly
—auy™ + (1 + a)uy™ = ul.

etona —ault] + (14 2a)uj™ — awl{] = u} pourtout j =2,--- | N — 1.
Le schéma numérique s’écrit a1n51 : M (a)U™ = U™ ou

1+a —a 0 e 0 7 [ui*™]  [ui]
: n+1 un
—a 14+2a0 —« 0 : 2 2
M@)=1{ 0 —a 1420 -« 0 =
: : 14+2a0 —« :
0 w. e —a 1+ «af UnNH_ Luy

En pratique, cette approche ne donne pas une bonne précision et plus particulierement au bord
du domaine, car elle utilise une approximation de ~ qui est seulement d’ordre 1 en espace.
Pour y remédier a ce probleme, il faut construire une appr0x1mat10n de 2 52(0,t) =0et 3 gu “(1,1),
d’ordre 2 en espace en introduisant des points fictifs.

— Schéma d’Euler explicite : U™ = M'(—a)U™.

— Schéma de Crank-Nicolson : M’ (a) urtt =z’ (%) un.

3. On considére la condition de périodicité u(0,¢) = wu(1,¢). Comment adapter les schémas? On
précisera notamment les formats des vecteurs et matrices considérés. Du point de vue discret, la
condition de périodicité u(0,t) = u(1,t) conduit 2 imposer

n n
Uy = Un,q, VR =0.

— Schéma d’Euler implicite : en utilisant les conditions de périodicité ce schéma s’écrit, pour tout

n €N
—ouf ™ 4+ (14 20)u* —auff] =u? Vj=1,--- N,
1 1
ugf—:—l - U8+ )

n+1 n+1
u'yt =un .



— Schéma d’Euler explicite : en utilisant les conditions de périodicité ce schéma s’écrit, pour tout
neN

n+1 n n n n
w; = ull o —2ul +ul _
v =0, 0<j<N,
T h

n _.n

Unyq = Ugs

n o __.n

u'y = uy.

— Schéma de Crank-Nicolson : en utilisant les conditions de périodicité ce schéma s’écrit, pour
toutn € N

nt+l _ . n no__9,n n n+l o9, n+l n+1
uj uf —yuj_l 2uj+uj+1_yuj_1 2u" +ugy —0. 0<j<N
- B ~
T 2h? 2h? ' ’
n
UNnt1 = Up,



